Sobre la base del galardonado Autel MaxiSYS MS Ultra, el Ultra S2 establece un nuevo estdndar de la industria
en cuanto a eficiencia y precision gracias a su hardware actualizado y sus funciones de diagndstico
avanzadas, que brindan diagnasticos casi a nivel de OEM y mucho mds.
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Programador avanzado
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DIAGNOSTICOS MEJORADOS EN PANTALLA DIVIDIDA T

DIAGNOSTICO BASADO EN DATOS CON ANALISIS PID

Visualizacion de datos: Capacidad gréfica mejorada para visualizar

mUltiples pardmetros para identificar la relacion entre los PID y sefalar

anomalias en el sistema.

Fusion de datos en fiempo real: Registra y compara los cambios de valor

€N varios sistemas

Agrupacion de pardmetros: Seleccion multi-PID para analizar pardmetros

relacionados simultdneamente. Ideal para la resolucion de fallos v

problemas de rendimiento y emisiones del motor.
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Muestreo de referencias: Registra, almacena y revisa los PID
seleccionados para su comparacion previa y posterior ala
reparacion, lo que indicard los valores minimo, maximo y promedio.

Andlisis en pantalla dividida en tiempo real: Accede al osciloscopio
directamente desde la pantalla de datos en vivo actual
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AGRUPA[}IUN DEPARAMETROS

DIAGNOSTICO +X (MULTIPLES APLICACIONES)

Datos en vivo + osciloscopio (solo Ultra S2 y MS919 S2)

Topologia + ubicacién de componentes
Escaneo de averias + red Ping

Topologia/Lista + Coddigo de averia de datos (DTC)

MUESTREU DEREFERENGIAS
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CONOGE A MAX, TU ASISTENTEVIRTUAL MANOS LIBRES:

"Hola MAX, abre el menu de servicio".

MAX permite la navegacion manos libres POR la interfaz Ultra $2 y proporciona funcionalidad de
comando verbal para diversas tareas y funciones. Inicie sin esfuerzo un andlisis del sistema, acceda a tareas
de mantenimiento o ejecute pruebas activas.
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FUNCIONALIDAD MEJORADA DEL 0SGILOSCOPIO
T“{“W“‘F? rfNﬁ”S?DltIﬁMlgﬂgEE[qul INTEERADO Y MEJORAD: SOLO ULTRAS2 Y MS319S2

de comunicacién de multiples velocidades Inicie el osciloscopio directamente desde el andlisis de

. . S s . e ' Viv
+ Modulo activo y andlisis de red: localiza y verifica datos en vivo

directamente la disponibilidad de las ECU para + Nuevas pruebas exhaustivas para vehiculos eléctricos:
comprobar la calidad de la sefial y la integridad de la carga de AC'y DC, componentes de alto voltaje, senal
red. + de bucle de enclavamiento, control de encendido,

sensor resolutor y sistema de gestion térmica

+ ¢ Se han anadido pruebas de consumo de corriente
pardsita y oscilacién

o ovi History ® s

+ Estado del mdédulo codificado por colores de un
vistazo

Vehicle Information Body Condition

Check vehicle appearance
Vehicle Appearance AR

2% Al:s

Brake & Tire one WV scratch: 0

DVIMULTIPUNTO EXHAUSTIVO =

Underbody o & Rupture: 0
* Andlisis de imagenes con tecnologia de inteligencia artificial e o = Grease0
. o - nglne Gomparimeni v

para la deteccidon automdatica de abolladuras y aranazos. Pboeril

. . Battery Performance 3
* Se puede combinar con el examinador de bandas de
rodadura Autel TBE200 y la herramienta ITS600 TPMS para realizar
un andlisis detallado de los neumdticos.

* Informe del estado del vehiculo. Seguimiento del

mantenimiento. Maximiza los ingresos y la satisfacciéon del
cliente.
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Articulo Descripcion MaxiSys Ultra S2 MaxiSys MS919 S2 MaxiSys MS909 S2
Procesador 2.7G de 8 2.7G de 8 2.7G de 8
Almacenamiento 12 GB+512 GB 12 GB + 256 GB 12 GB + 256 GB
Pantalla Pantalla antirreflejos de |Pantalla antirreflejos de [Pantalla antirreflejos de
13,7" (2176x1600) 11" (2176x1600) 11" (2176x1600)
Sistema Android Android 13 Android 13 Android 13
Bateria 18000 mAh 15000 mAh 15000 mAh
Camara R:16M, F: 16M R:16M, F: 16M R:16M, F: 16M
Hardware Wifi Wifi 6 dual Wifi 6 dual Wifi 6 dual
Carga rapida de DC Compatible Compatible Compatible
Bluetooth Compatible Compatible Compatible
VCI VCMI 2 VCMI 2 VCI 2
Osciloscopio 4 canales 4 canales No Incluido
Multimetro Compatible Compatible No se admite
Base de carga Carga rapida - Incluida No Incluida No Incluida
Asistencia de voz Compatible Compatible Compatible
Topolodi Basado en lared ECU | Basado enlared ECU | Basado enlared ECU
Funcion opologia + Ubicacion del médulo|+ Ubicaciéon del médulo|+ Ubicacion del mdédulo
diagnosis
Escaneo automatico Si Si Si
Pantalla gré.fica Multisistema Multisistema Multisistema
de datos en vivo
DolP Compatible Compatible Compatible
CanFD Compatible Compatible Compatible
Protocolos
J2534 Compatible Compatible Compatible
D-PDU Compatible Compatible Compatible
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